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Lesson 3: My Robotic Friends

>16X0C: Noa d06¢i Eupacn o€ TIPOYPAUMATIOTIKEG TEXVIKEG Kal va eTteEnNynOel n avAaykn yia
OLVOPTACEIC.

>ovoyn: XpPNOIPOTIOIWVTAC VA TIPOKABOPIoUEVO "POUTIOTIKO AEEIKO" Ol HaBNTEC oag Ba
QOVAKOAUWOULV TIWE PTTIOPOLV VO KOBOANYRGOoUV 0 €vac TOV GAAOV YIO VO KAVOULV
OULYKEKPIPEVEC EPYNTIEC XWPIC TIPIV VA TIC £XOLV CLINTACEL AUTO TO TUNHO
OI0GOKEI GTOLG POBNTEC TN 0UVOEDT METAEL CLUPBOAWV KOl EVEPYEIWV KOBWC Kal
TNV TIOAVTIUN TEXVIKNA TN EKOQOAPATWONG. AV TO ETITPETIEI O XPOVOC, OTO TEAOC
TOL padruatog divetal N dLVATOTNTA VA YIVEL PIO EI0AYWYT OTIC CUVOPTHOEIC.

( koo O1 padnTéc Oa

«MdABouv va PETOTPETIOVY OPCTNPIOTNTEG TOL TIPAYHATIKOU KOGHOU OE 0dNYieq
<ATIOKT|OOULV EUTIEIPIO TIPOYPOUUATIOTIKWY 0dNYIWV e TUUBOAO
<ATIOKTI)OOUV KOTAVONON yia TNV avAyKn akpiBelag Katd Tov TIPoYPAPPOTIONO
<ATIOKT|OOUV EUTIEIPIO OTNV EKCPOAUATWAOT EAOTTWUATIKOU KWAIKA
-Katovornoouv v xpnolgotnta cuVOpTOEWY Kal TTAPAHETPWY (NAIKIEG AVW TwWV 7))

YAIké kot MpogToipaaio AVOUEVOUEVOG XPOVOC padruatog: 1 'Qpa
XpPOvoC TIPOETOIUCING: 10 AsTITd
YAIKG
- Mivakag ZupBoAwv (Evag ava opada)
- Nokéto Kaptwv Z1oifagng (Eva avd opada)
- MAaoTtkd TToTNPAKIa 1) XapTiva Tpatteosldr) (6 1} Tapatave avd opada)
- A\EUKO XOpTi 1 KOPTEAEC (1 ava ATopo)
- MoAURI (1 ava dtopo)
Mpoctolyaacia
- TutwoTe €vav Mivaka ZuuBoAwv yia KABe opada
- TutwoTe €va Makéto Kaptwv Ztoifagng yia Kabe opdda
- Av dgv XPNOIUOTIOIEITE TTOTNPAKIO KOWTE TPATIECOEIdN aTto TO MpoTuTtio Tparelocldwv
- 2ZT01BAETE Ta TToTNPAKIAO (A Ta TPaTTIE0EIdN)) O€ TIPOKOBOPIoUEVN TIEPIOXH MOKPIA OTIO TIC
opadec (Popttotiki BIBAI0OKN)

-
NEEEIG AAyOpIBuoC - Mia oglpd atto odnyieg yia 1o Tw¢ Ba eTUTELXOE PO Epyaaia
KAs1d1d: KwdikoTtoinon - H PHETOTPOTIN EVEPYEIWV O U0 YAWOTA PE GUPBOAO
Eko@aludtwaon - H gvpean kai n d10pBwaon Aabwv o€ Eva TIPOYPOUHa
Zuvaptnon - ‘Eva tuiua mpoypapuuoTog TToL PTIOPEL va KANBEI yia va eKTEAETTET Eavd Kal Eavda
MopapeTpol - ETummAgéov TAnpo@opieg TTou divovtal o€ Yia cuvapTnaon yia va v
TPOTIOTIOI|COLV
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> X€010 MaBrjpatog

Eloaywyr: ZekivioTe pwTtovTag TV TAEN, OV KATIOI0C £XEI OKOVOEL YIa TNV POUTIOTIKY. ‘EXEl
KATIOI0C OEI €V POUTIOT N €XEI ayyi&el Eva; MATIWC Eva POUTIOT TIPAYUATIKA
0a¢ "oKoUVEl" OTav MIAATE; MNTIWC TipayuatikG va "KotaAaBaivel” T Agte; H
OTIAVTNGT OTO TEAEVTAIO EPWTNUA €ival N €€NC:
"OXI Y€ TOV id10 TPOTIO TIOL £vac AvOPWTTOC TO KAVEL"
Ta POPTIOT AEITOLPYOUV PE "0dNYiEC", TUYKEKPIPEVO GUVOAQ ATIO TIPAYUATA
TIOL £X0UV TIPOYPAPMATIOTEL OTTO TIPIV VA KAVOULV. Mo va KAVEL Jio Epyaadia, Eva
POUTIOT TIPETIEI VO EXEL IO GEIPA 0ONYIWV (UEPIKEC POPEC OVOUALETAI EVAG
OAYyOPIBUOC) TIOL VA UTTOPEL VA TIC EKTEAETEI (VO TIC TPEEEL). ZNUEPQA, TIPOKEITAL
va paboupe T XpelddeTal yio va cupouv 6Aa autd.
Evapén: AgiETe 0TOUC HABNTEC TOV MivaKa SUUBOAWY (1 A SAkwoe TToTEGKI
ypawte ta cOPPBOAA oTOV TTiVOKQ). MAVTE SiTIAC Kal ¥ KatéBooe motpdki
TIETE 0NV TAEN OTI VTA Bt eival T pOVa €&1 GUUBOAX > MeTokivnoe de€id Katd 1/2
TI0L B4 XPNOIYTIOINCOULV YIO AUTH) TNV ACKNGN. ZTNV TOTNPAKI
aoknon aut Ba KaBodNYNOOULV TO "POUTIOT TOUG VA« MeTakivnoe apIoTEPA KOTA 1/2
XTiO€l Yo oLYKEKPIPEYN oToiBa aTtd TToTNPAKIA TOTNPAKI
XPNONUOTIOIVTOG HOVO Ta cUMBOAC: (¥ Stpipe deid katd 90°
Y ) ZtpiPe apiotepd kotd 90°
e A
MpooapuoyEc: HANKieq: MExpL 3 TV
- K&vte 10 pdbnua oAol padi wg pia tadén. Aenote ta maidid va cogewvalouv
0dnyieg yia va Ti¢ KataypAayETe.
- B&Ate €vav Bonbo ¢ 1aéng va Byel atto 10 dWHATIO KOTA TOVITPOYPOUUATICHO.
META va ETIICTPEYPEL VIO VO EKTEAETEL TOV KWOIKA.
- Av UTTApPXEl XpOvog aANGTe. O Bonbo¢g va Kataypdwel TIC 0dnyieg Kal E0EIGVA
TIC EKTEAEOETE.
HAIKieq: ATIO 4 €w¢ 6 €TWV
- PuBpioTte TI¢ opdideg peTaghd 3 Kal 5 atopwv avaioya YE TNV TAEN
- Avopévete KABe pabntrc va BEAel va €pBel n ogipd Tov. MNa auto BaxpelaoTeite
OAn TNV Wpa.
HAIKiec: Avw Twv 7
- MpoTIUAOTE PIKPEC OPADEG TO TIOAD 4 paBnTv. OPddeg Twv TPILV Ba fTav
IOQVIKEC.
- 20VBwe o1 HaBNTEC TIPOAABAIVOLVY VO EKTEAECOUV OAEC TIC EPYOTIEC KAIUEVEL
L XPOVOC Kal yIo TO TUAMA JE TIC CUVAPTHOEIC. )
6 ™
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Lesson 3: My Robotic Friends

( A
Brjuota: 1. ETuAéEte éva "Poumdt” avd opdda.
2. Z1eiAte 10 pouTIOT 0TNV "Pouttotiki BIBAIOBAKN" 0G0 Ol TIPOYPAPMATIOTEC YPAPOULV KWOIKA.
3. ETuA&€te pia kdapta arté 1o Makéto Kaptwv ZT1oiBagng yia Kabe opada
4. O1 opddeg Ba ypagouv Evav aAyoplBuo yia TO TIwE TO POPTIOT Ba XTIOEl TNV ETUAEYUEVN
Kdpta ZtoiBa&nc.
5. Ol TIPOYPOUHATIOTEG B PETAPPACGOLY TOV OAYOPIBUO TOUC 0 GUUPBOAA CUUPWVAPETOV
Mivaka ZupBoAwv
6. OTaVv Ol TIPOYPAPMPOTIOTEC TEAEIWOOLV TNV KWAIKOTIoINGN 8a PwVAEOLY TO POUTIOTTOUC.
7. To pouttot Ba diapdoel ta cOPPBOAA KOl Ba EKTEAETEL TIC AVTIOTOIXEC KIVIOEIG.
8. H opadaba mpémtel va eMIBAETIEL yio AABOG KIVIOEIG Kal VO guvepydalovTal yio
vadlopBwOoLV TOVKWAIKA TIPIV {NTACOLVY aTtO TO POUTIOT Va EAVATPEWPEL TO TIPOYPALA.

. J

(Kavevec:
Kavovec: - O1 TIPOYPAPUATIOTEC B0 TIPETTEN VO XPNCIKOTIOI0VY HOVO Ta £EI GUMBOAX.

- Ta totnpadkia (4 Ta tparelocidn) Ba Bpiokovtal e Ta POUTIOT Kl OXI HE TOUG
TIPOYPOUUATIOTEC KATA TN OLYYPA@H TOU TIPOYPANHOTOC.

- 'Otav Ta POPTIOT ETICTPEWYOLV deV Ba TIPETIEL VO LTTAPXOLV OUIAIEC.
N\ J

Av £pwTNOEiTe yIo ETUTIAEOV KOVOVEC, €iTe TIPOOBETTE TOUC E BACN TNV EUTIEIPIO OOC, EiTE
TIEITE OTOLC POBNTEC 00 VA TIPOCBEGOLY TOV KOVOVa 0TV Opdada Toug.

J S

N r
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Mapdadelyua

‘Evapén: @a ATAV KAAO VO KAVETE Eva TIOPASEIYHO OAOL padi w¢ TAEN. YTIAPXEL PIa
KAPTA TIOU TIEPIAOUPBAVEL YOVO TPIa TTOTNPAKIO Kal €ival ) KApTa €TTidEIENG.
Kpatiote 1 yia v Td&n Kal XpnonKoTIOINOTE TN YIO VA KAVETE TNV AOKNaon.

Kdpta Ztoifogng 3 ot piwv ato 1o MNakéto Kaptwv

ToTtoBetroTe TNV OToIRa pe Ta TTOTNPAKIA 00¢ OTO TPATIE(l WOTE OAOI VO UTTOPOUV Va Ta O0UV. ZNTHOTE
attd TNV Taén va oag KaBodnynaoel 0To TIPWTO TIPAYUO TIOL TIPETIEL Va KAveTe. H owaTtr) amtdvinon givat ”
ONKWaoe €va TIOTNPAKI". OTav ONKWVETAL VA TIOTNPAKI, CNUEIWOTE OTI TIPETIEI VO GNKWVETAI TIAVW ATIO TO
TTI0 PNAG TOTTOBETNPEVO TIOTNPAKI TNG OToIRAC.ME TO XEPI 0UC OKOPO OTOV 0EPA, PWTNOTE YA TNV
ETIOMEVN Kivnon. MTIopEi va XpelooTel va LTIEVOUPIoETE aTNV TAEN YIO-OLO POPEC OTI N PeTakivnan deld N
OpIOTEPG CUPPBAIVEL HOVO YIa PICO TIOTNPAKI.

0dényo¢ Bnuatwv

4 THINKERSM:TH"



Lesson 3: My Robotic Friends

MEon:  ‘Otav éxete TOTIOBETAOE! £val TIOTNPAKI, TINYOIVETE THIOW OTOV THIVOKO KO TIPOKOAEDTE
TNV Ta&n va oog Bonbnaoel va ypayete oTov TtivaKa T GUUBOAO TIOL ATIAITOOVTOI WOTE
va "TpEEETE” T0 TIpOYpaupa apyotepa. Mia Tubavi Abaon gival KATw( 1ot

A >=> |« =
p >>>> )€€ €=
A =>=>=>

OAOKANpwOnN: Miat AN yio To TIPARANUa PE T 3 TIOTNPAKIN

Me TO TIPOYPAUMO YPAPPEVO WOTE 1 TAEN VA TO BAETIEI UTTIOPEITE VO KAAECETE Evav €BeA0VTN va "TpeEel” To
TIPOYPAPUA 1) UTTOPEITE VO TPEEETE TO TIPOYPAPUA €0€iC. Na Aéte duvatd Ta cUUPBOAN KABWC EKTEAEITOI TO
TIPOYPOUMA KOl PETAKIVEITE T TTOTNPEAKIO. [0 TIOPAdEIyUa, TO TIOPATIAVW TIPOYPAPpa dlaBaletal we eENG:

“ZNKwaoe ToTNPAK!, “Metakivnoe de€1d”, “Metakivnoe de€1d”, “KatéBaaoe TTotnpak!”
“Metakivnoe aplotepd’, “Metakivnoe aplotepd”

“ZAKwaoe TIoTNPAKL, “MeTakivnoe de€1d”, “MeTakivnoe de€ld”, “Metakivnoe oe&1d”,
“Metakivnoe o1&, “KatéBaae Ttotnpdkl’, “MeTakivnoe apliotepd’, “Metakivnoe aplotepd’,
“Metakivnoe apiotepd’, “Metakivnoe aplotepa”

"IAKWaoE TIOTNPAKL, “Metakivnaoe de€1d”, “MeTakivnoe de€1d”, “MeTakivnoe 0e€1d”,
"KotéBaoe TotnpaKl”

TRAVELING CIRCUITS - SERIES 1 COMPUTER SCIENCE
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H doknon

Oudodec:

PouTtot:

Mpoypappa:

EktéAeon;:

EmtavaAnyn:

OpadoTrtoinae Toug PaBNTEC CUPEWVA [E TNV NAIKIO TOLC OTIWC TIEPIYPAPETAI
otn ogAida 2. O OKOTIOC €ival va LTTAPOLV APKETOI TIPOYPOUUATIOTEG OE KABE
OpAdN WOTE VA UNV X0BEei KATTOIO TEAEIWC.

EmtiAe€e Eva "pouttoT” o€ KABE oudda yia va TIAEl 0T "POPTIOTIKNA
BIBAI0ONKN". H BIBAIOBNKN TIPETIEL VA €ival OPKETA POKPIA OTIO TIC OUAEC
WOTE T POUTIOT VA PNV YTTOPOoUV va d0LV 1) va 0KOUOO TToIo KAPTO EXEL N
Opada TOLG. Ta POPTIOT PTTOPOLV VA KAVOULV EEACKNCN 1 VA PpWTHCOULV
OIEVKPIVATEIC VIO TOUC KAVOVEC.

Kd&Be opdda Ba aoXoAEiTal JE pia KAPTA TN @OPA. ZEKIVOUV OKEPTOVTAG

TOV aAyopI8uo yia 1o potifo atoiBa&ng. Moéca motnpdkia Ba XpelaaTtoly;
Méoa Bripata yia 1o TTPpwTo TToTHPL; MNa 1o deVTEPO; YTIAPXOLY AVATIOdN

TIoTnpPIa; MW To POUTIOT Ba avaTtodoyupicel Eva TIOTAPL;
Otav amavinBouv ol TIaPATIAVW EPWTIOEIC, Ol TIPOYPOUUATIOTEC Ba

KOTOYyPAWOoUV TOV KWAIKA TOLCG OTO ASUKA XapTIG TOULC (] OTIC KOPTEAEG TOUK).
Oa TIPETIEI VA €EETACOLY TOV KWAIKA TOLC WOTE va ByAdel vonua Tipv 1o
EAEYEOLV PE TO POUTIOT TIOL Ba PwVAgouv arto T BIPAI0ORKN.

Ot1av T0 POUTIOT ETUCTPEPEI OAOI TIPETIEI VA Eival GIWTINAOL. Agv Ba TIPETTEN
Va XPNOIPOTIOIOVVTOL OMIAIEC, VONUOTA 1) YKPIMATOEC YIO VO ETINPEACTEI TO
POUTIOT. TO pouTtd Ba Asitovpyei pOvo BACEL TV CUPBOAWVY.

Av pia opdda evtoTtioel Eva 0QAAUA, ETUTPETIETAI VA TIOYWOOULV TO
TIPOYPOUUA, VO OTEIAOLY TO POPTIOT TTiow oTnNV PIBAIOBNKN, va dlopBrcouv
TO OQOAUO KOl VO (WVAEOLV TTIOW TO POUTIOT YIO VO OAOKANPWOEL TN
doKipaaoia.

Kd&Be @opd TIoL pia opdda ETTIAVEL Yla SOKIPOGia Ba ETIIAEYOLV Eva AANO
OlOPOPETIKO POUTIOT Yia va Ttdel ot BIBAI0BRKN Kol Ba divetal atnv opada
MO VEQ KAPTO (KOTA TIPOTiPNon dUOKOAGTEPN).

AUTO UTIOPEI VO CLVEXIOTEI EiTE PEXPI VO TEAEIWTEL O XPOVOC, EITE PEXPI OAT
Ta PEAN TNC OpAdAC Va TIAIEOLV TOV POAO TOL POUTIOT, EITE OTAV Ol KAPTEC
YiVOuv apKEeTG OVOKOAEC WOTE VA TTUPOSOTACOULV WA CLLNTNON YId TIC
OLVOPTACELC.

> UMBOVAA:

Av 10 pdBnua ouveyidel KaAG aAAd ol opadeg Egpévouy amo Kapteg Ztoiagng
TIPOKOAEDTE TEC VO ONUIOLPYNOOLV TIC JIKEC TOLC KAPTEC.

THINKERSM:TH"



Lesson 3: My Robotic Friends

MapapTnua yio ZUVOPTAOEIC

Eukaipia: Av dI0TTIOTWOETE OTI 00¢ EXEl PEIVEL XPOVOC TO pABnua auTo Eival pia
KOTATIANKTIKI) EVKAIPIO 1O VO YVWPIGOoLV o1 HabnTtég oog TNV XPNOIKMOTNTO TWV CUVOPTHOEWV.

Elcaywyr:  MaZépte Eavd v 1d&n 0An padi. Meite Toug 0T Ba TouC SWOETE éva
€I0IKO poTio oToifagng mov Ba TIPETIEN VA TIPOYPAPUATIOOUY OE XPOVO
PEKOP... KOl OEIETE TOUC QVTO:

Kapta Z1oiBagng 17 Motnpakiwv

@0 aKOVOETE Giyoupa TIOPATIOVA, YKPIVIEC I} OKOPA Kal dpvnaor). PwTtroTe 1olo €ival To TipoAnua. Ti
KAVEL auTr) TN otoifa&n 16oo SVCKOAN;

AuTA n oToifagn sival attoBapPULVTIKY ETTEION) KABOE ETUTIAEOV TIOTNPEAKI KATA URKOG TNE oToiBagng
TIPOOOETEl OTOV KWAIKA OVO0 ETUTIAEOV BEAN TIPOC Ta €I Kal AVO TIPOC Ta apIoTEPA. Mo va QTIAEETE
KWAIKO Yyl0 0LTA TN oToIRagn, avamo@eLKTO B0 KATOANEETE YE YIO YPAUUT CUUBOAWY OTIWC AUTH:

A>>>>>>>>>>>>| €€ €€<€<€<€<€c€<€<€<

MOAAEC POPEC OI HOBNTEC YPAPOUV CUVTOUEVHEVEC EKOOTEIC TWV EVIOAWVY KOTA TN
OIAPKEIO TOL KUPIWC TTaIXVISIOV TToUL TtEPIAAUBAVOLY aplBpoC. MNa TTapadeyua:

A >0(2) ¥ <(12)

Katd tn S1GpKEID TOL KLPIWE TTaIXVISIo, auTr N HEB0S0C TIPETIEL VA EVIOTIOTEI Kal va
aTtoBappuveEi. YTievBupioTe Toug OTI TIPETIEN VA TIAPAPEIVOLY PJOVO oTa €EI GUBOAO
TIOUL ETUTPETIOVTAL. QOTOCO0 KOTA £va PEPOC TIPETIEL VO AVOYVWPIOTEL N ELELIA Kal N

Ol0PATIKOTNTO OILTWV TIOL AOKIPOCOV TO KOATIO KOl VO OVAYVWPIOTEN OTI aVaKAALYOV
ave&apTNTa TNV AVAYKN Yyl CLVAPTHCEIC.
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Eme€nynon:
Emiionuavete otnv ta€n ot ta BEAN YE aplBpolg gival Evag EEUTTIVOC TPOTIOC VA OEIEOVE OIT BEAOLUE Va

ETTAVOANPOE( TO BEAOC VO CUYKEKPIPEVO TIANBOC POopwV. ETUTPETTIOVTAC OUTO OUGIOCTIKA ONUIOLPYOULE Eva
VEO GUPPBOAO TTOU PTIOPOUKE VO XPNOIUOTIOIOVPE PE OKOTIO VO ATIOPUYOUME VO YPAPOUWE ETIAVEIANUUEVA TOV
010 KWOIKO XwpPig autd va xpelaleTal TIpayhoTIKA. AuTh akpIBwC ival n 10€a TTiow aTto TI CUVAPTHOEIC.
MpokaA£aTe TNV TA&N va BPEl TO PEYOAVTEPO TUNUA ETTOVOANUBAVOUEVOL KWOIKA YIa TV TOTIOBETNON KABE
TIOTNPOAKIOU. ZaV EKTTAIOEVTIC UTIOPEITE VO KOTOOTOAANEETE O€ KAOE OUOdOTIOINGT TIOU £XEl VONUA OAAG N OEIPA
TWV ETVOAWV TUBAVOTOTA Ba poIAdEl uE aLTO TTOL CLINTICAWE TIPIV:

A >CO V=)

AUTO €ival Eva KOAO evOIAUECO Briua dAAG UTIOPOUE VO TO ATIAOTIOICOLE TIOPATIEPA. AV TOTIOBETHOOLE TA
oUUBOAO KaTa TN @Oopd TOL PoAoyloL (apxilovtag aTtd TTAVW) Kal Ta JOP@POTIOINCOUVKE GE UIa evidio doun
MTTOPOUE VA TIAPOUVE KATI TETOIO:

X X

OTIoL “Xx” €ival To TTARB0C TwV BNUATWY TIOU TIPETIEL VO KIVNOEI TO POUTIOT TIPOC Ta eI Kal UETA TIPOC TA
aploTePA. AuTO To “X”gival TwpPa N TIAPAUETPOC TNE CLVAPTNONC MOC.

MapAaueTPOoL: Mapamdavew, £XOUHE Vo GUPPBOAO HE BEAN TIOU KOTA KATIOIO TPOTIO POIGLZEL UE TO UTIOAOITIO
AEEINOYI0 OUPBOAWV TIOL XPNOIYOTIOINCAE AAANG €XEI CUPTIEPIANQOEI 0€ ALTO Eva TPOTIOC VA "TIEPACOUE"
TIANPO@OPIO OXETIKA HE TO TIOCEC POPEC BEAOLUE VA EQAPPOCTEI O HETAKIVIOEIC TIPOC Ta de&IG KOl TO
OPIOTEPA. ZTNV ETUCTIMN TWV UTTOAOYIOTWVY OUTH 1 £ETPO TIANPOQOPIa ATIOKAAEITAI TTAPAPETPOC. Ol
TIAPAPETPOL UTTOPOUV VA TPOTIOTIOIOVV TIEPAITEPW MIO 1O XPNOIKN cuvApTnaon.

AVOKATEMO:  Tcopa TIOL N TAEN SIOBETEI TOV VEO GUPBOAICHO, OC TNV APHCOUVHE VO OVTIHETWTIIOE! Hia
OTI0 TIG TTIO €VTOVEG KOl aTtautnTIkEG KapTeg ZToiagng. Ol ouddeg pmropouv av BeAouv va cuvdudalouv
TIEPIOCOTEPO TIOTNPAKIA.

Kdpta ZtoiBaéng 11 Motnpokiwv
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[Mivakag ZLPBOAwWY

> NKWOE

)

Metakivnoe de€la
KOTA YIOO TTOTHPL

KatéBaoe

MeTtakivnoe aplotepa
KOTA MIOO TTOTNPL

>TpiYe dedia >TpiYe aplotepd
Katd 90° Kotd 90°
THINKERSM:STH TRAVELING CIRCUITS - SERIES 1 COMPUTER SCIENCE
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Traveling Circuits , ,
Lesson 3: My Robotic Friends Xaptiva Tpartelosidn

Ma ypryyopo KoWiuo:
Mpwta KOYTE 0pIOVTIO KOl PETA POAIBIOTE OTIC YPAUUEC VIO va dnuiovupynbolv
TpaTEOEION).
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